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) Bel einer Stracke zum Doublieren und Verstrecken von 
Faserbandern mit einam Streckwerk, mit Untenvalzen, dia in 
Stanzen gehalten eind, wobai in diesen Stanzen ebanfalls . 
die Obarwalzen gelagert aind, und mit Druckmittalh zum 
Belasten der Oberwalzen wird vorgeachlaganf daS die 
Scliwenkachae dar Druekarme zum Zustellen der Druckmit* 
tel zu den Oberwalzen derart angeordnet iat, daB aie in 
Laufrlchtung dea Paserbandes geaehen nach dam Straek* 
werk angeordnet liegt Vortellhaftenwelae wird dadureh 
arraicht daft die Stracke weaentUch einfacher und schneller 
gewartat warden kann. .Nach dam Hoohachwanken der 
Druekarme fat der geaamte Beroteh daa Streckwerkea free 
zugingllch. Die Schwai^eometrle der Druekarme kann 
dadureh ao varilert warden, daft die Oberwalzen teicht in die 
FOhrungen der Stanzen der Unterwabsen eingefuhrt werden 
konnen. 
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Beschreibung werdea Ein weiterer VorteU ist, daB die Schwenkgeo- 

xr J r. 1 - , ractrie der Druckarme wesentlich mehr variiert werden 

Von der Strecke RSB 1 der Fima Rieter Ingolstadt kann, da der Bereich in der die SchwenkSelnTeord 
Spinnereimaschmenbau AG. 85049 Ingolstadt ist eine ; net werden kann wesentUch gr^Brr bSbtdse 
Strecke gemaB dem Oberbegnff des Patentanspruches 5 kann auch der Bereich unterhllb der aen?inX dS 

1 bekannt Zur Belastung der Oberwalzen sind pro Streckwerk Uegt. ausgenutzt werden^ oJdurch Istls 

Oberwalze zwei Druckmittel vprgesehen. die an Druk- magllch. die zu Verschwenkenden Oberwa£e?bess?r 

karmen angeordnet smd. Der erne JDruckann nimmt da- den Unterwalzen zuzusteUea Das HerauSwSen 

aS tr ^^i^' der Oberwalzen der Oberwalzen. wenn diese in den sVarSn der^^^^ 

Si,?kI™f^^H^?^*^?''"i''*!l^*"^'^^^^^^ »° wdzegelagertundgemhrtwerden.wirddadurrwe- 
Druckarme smd fest nutemander verbunden, so daB sie sentlich erleichtert Insbesondere das Herausschwenken 

Ifn vlr?.h "'"t'"^^^^^^ Oberwalze der Ausgangswalze und bSSdS 

Em Verschwenken der Druckanne ist dann notwendig. . der Uiiilenkwalze. Die Druckanne kdmen ohne eta zS! 
wenn ein Zugnff auf das Streckwerk gewQnscht wird. .satzllches Gelenk diese SchwenklJSJ^Sin leweS- 
Dies 1st beispielsweise erforderbch um ein gebrochenes 15 stemgen.soda6gleichzeitig aUe Oberwalzen im wesent- 
Faserband wieder ins Streckwerk einzufOhren oder Uchen mit einer radialen slwegungTrT^SISn 
I'Z^f"'' Streckwerkswalzen gewartet oder ausge- Unterwalze zugesteUt werden.^fe Sale B^weS 
tauscht werden soUen. Die Scliwenkachse der Druckar- komponente ist dabei genugend groB so d^ die Obf r 
Si.&vn ^ t?.^"^ " Faserbandes be- walz? ohne zu groBes IpieSf Aufn^ £°fS 

trachtet vor dem Streckwerk. Die Druckarme sind fiber 20 rung. z. B. die Stanzen der Unterwalzen. eingeSrt wS- 
eine Vemegelungsvomchtung. die in Richtung des lau- den kdnnea eingeiunn wer 

fenden Faserbandes betrachtet nach dem Streckwerk Besonders vorteilhaft ist es, wenn der Abstand zwi- 
S^ttI. •^ H- ^r^'^- ^^r^ ^chenderSchwenkachseund^drn AuSLgS^^ 

W^kS^SK^JL*^* Oberwalzen aufgesetzt. und zur Streckwerkesim Bereich zwischen l30 mm und 490 mm 
gebracht 25 betragt Dadurch ist es moglich. die Schwenkgeometrie 

sS^e^S!^'^J'^t ^."'^J^*^ unddamitdieZusteUmigdIrOberwakSenS! 
iS^nS ^ f Druckanne m Laufrichtung des Fa- walzen zu vereinfachen. auBerdem wird erreicht. <kB 
htim p^-®^'^*'^^ vor dem Streckwerk hegt. wodurch nicht nur der Bereich des Streckwerkes von der Bedte- 

^Zvf ^^'"^^^ die hochgeschwenkten nungsperson einfach QberbUckt und bedient werden 

Druckarme die Bedienungspereonbehindern.Insbeso 30 kann, sondem auch der Bereich des Vliestrichters und 
FS£n5?,'! w!!h'^*" ^""^""J Streckwer^ in der Kalanderwalzen. die das Faserband zur Ablage in 
Faserband-Laufnchtung gesehen. 1st erschwert Hiisr der Kanne trarisportieren. Der gesamte Bereich vor 
muB z. B. bei Bruch des Faserbandes dieses unter der dem Streckwerk bis zur Ablage des Faserbandes in der 

• " S5«=k^ejk« hindufch in das Kanne ist dadurch frei fQr die Bedienuwlon Z 

fS^i^^ l hmemgefuhrt werderu Em weiterer Nach- 35 ganglich: Em Einfflhren des Faserbandes 5 den Vuit- 

tell der bekamiten Strecke ist, ddJ die Oberwalzen des richter. was z. B. nach Bandbruch oder Neueinlage eit^s 
Streckwerkes sowe die Abstreifstabe (Putzstabe) der Bandes erforderlich ist. wird dadurch wesentlich vereta- 

Oberwa zen ebenfaUs beim Verschwenken der Druk- facht Besonders gQnstig ist es, wenn die Schwenkachse 

karme nicht wegschwenken. Sie bleiben yielmehr in den unterhalb der Ebene def Aus^^aSldes^^^Swe^^ 

Stanzen der Unterwalzen, m der diese aufgenommen 40 kes angeordnet ist Dadurch wird die Zustellung der 

J - « ... Oberwalze der Ausgangswalze zur Unterwalze beson- 

Aus, der europaischen Patentschnft 0 359 914 Bl sind ders gunstig. AuBerdem kami die Umlenkwalze, die das 

Druckarme ernes Streckwerkes dner Strecke bekannt, Faserband nach dem letzten Streckwerkswalzenpaar 

jjeidenenjederDruckarminzweiAbschnitteunterteat dem VUestrichter zufflhrt, ebenfalls mit herausce- 

isl, wobeidie zweiten Abschnitte um eme Achse ver- 45 schwenkt und auch wieder seiner Unterwalze, beispiels- 

schw^nkbar smd, die parallel zur ersten verlauft Da- weise der Ausgangswalze des Streckwerkes, im w«ent- 

durch soli erreicht werden, alle Oberwalzen mit einer Uchen auf einer radialen Bahn zugestellt werden. 

radialen Bewegen den Unterwalzen zusteUen zu k6n- Gleichzeitig wird erreicht, daB die fibrigen Oberwalzen 

nen. Dieses Streckwerk hat den NachteiL daB es eine des Streckwerkes trotzdem ebenfalls in geometrisch 

aufwendige Vemegelungsvprrichtungerfordert 50 gOnstiger Weise auf ihre Unterwalzen geschwenkt wer- 

Aufgabe der voriiegenden Anmeldmig ist es, eine den kennen. Die Schwenkgeometrie der Druckarme 

Strecke so auszubilden, daB sie einfacher und schneller und damit der Oberwalzen wird weiter gdnstig beein- 

gewartet werden kana Eine wdtere Aufgabe ist euie fluBt, wenn die Schwenkachse unterhalb der Ebene liegt, 

Strecke so auszugestalten, daB auf einfache Art und die durch die Tangenten an Oberwalze und Unterwalze 

weise durch Wegschwenken der Druckarme die Ober- 55 im Bereich der Berflhrlinie von Oberwalze und Unter- 

yfalzen von den Unterwalzen abgehoben werden k5n- walze des Eingangswalzenpaares des Streckwerkes ge- 

nen. Diese Aufgaben werden erfindungsgemtB durch bildet wirxL Besonders gfinstig ist es, wenn die Schwenk- 

die Merkmale des Patentansprudies 1 gelQst Dadurch, achse unterhalb der Ebene liegt, die durch die Tangen- 

daB die Schwenkachise der Druckarme nach dem ten an Oberwalze und Unterwalze im Bereich der Be- 

Streckwerk angeordnet ist, wird nach dem Hoch- eo ruhrlinie von Oberwalze und Unterwalze des Ausgangs- 

schwenken der Druckarme der gesamte Bereich des walzenpaares des Streckwerkes gebildet wird. Beson- 

Streckwerkes sovrie der Bereich vor dem Streckwerk ders vorteilhaft fOr alle Oberwalzen ist es, wenn die 

frei zuganglich. Beim EinfOhren eines neiien Faserban- , Schwenkachse der Belastungsarme oberhalb der Ebene 

des muB dieses nicht unterhalb der Schwenkachse der liegt, die durch die Tangenten im Berdch der Berflhrli- 

Druckarme hindurchgefQhrt werden, sondem der ge- a nie von der Umlenkwalze und der mit ihr zusammenar- 

samte Bereich ist von oben frd zv^Shg^ch und ein neu . - beitenden Walze gebildet wird. 

einzufuhrendes Faserband kann von der Wartungsper- Durch die vorteilhafte Ausgestaltung der Strecke, bei 

son einfach und schnell in das Streckwerk eingefuhrt der die Druckmittel an den Dnickarmen gehalten sind 



DE 195 48 840 Al 



and durch Verschwenken der Druckarme wegschwenk- 
barsind, wird erreicht, daB ffiir die Wartung bzw. Bedie- 
nung der Strecke die Druckmittei nicht von der Bedie- 
nungsperson aus dem Streckwerk entnonunen werden. 
mussen. Besonders giinstig ist, wenn die Oberwalzen. 
ebdnfalls an den Druckarmen gehalten sind, so daB sie 
durch Verschwenken der Druckarme yon den Unter- 
walzen wegbewegbar sind Dadurch wird ermoglicht, 
daB durch das Wegschwenken der Druckarme der Zu- 
griff in den Bereich des Streckwerkes fur die Bedie- 
nungsperson freigegeben wird, wodurch das Faserband 
frei im Streckwerk zugSnglich wird Die Oberwalzen 
werden dabei vorteiihaft durcb Halteelemente an den 
Druckarmen gehalten, wodurch sie nachgiebig an den 
Druckarmen befestigt sind und leichter aus den Fuhrun- 
gen in den Stanzen der Unterwalzen herausgefuhrt wer- 
den kdnnen. Besonders giinstig ist es, wenn die Halteele- 
mente quer zur Achse der Oberwalze schwenkbar ange- 
ordnet sind, was das Einfiihren der Oberwalzen in ihre 
Aufnahme in den Stanzen wesentlich erleichtert Vor- 
teiihaft sind die Halteelemente elastisch ausgebildet, um 
den Ein- und Ausbau der Oberwalzen zu erleichtem. 
Durch das Zuordnen einer Stellvorrichtung zu den Hal- 
teelementen wird vorteiUurft erreicht, daB die Steifigkeit 
der elastischen Elemente variiert werden kann. Daciurch 
ist es moglich, die Oberwalzen auch axial mittels der 
Halteelemente zu fiihren. Durch die Ausbildung der 
Halteelemente mit einer quer zur Achse der Oberwal- 
zen verlauf enden Fiihrung f iir die Oberwalzen wird vor- 
teiihaft erreicht, daB die Oberwalzen def iniert innerhalb 
der Halteelemente bewdglich angeordnet sind 

Bei einer weiteren giinstigen Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist vorgesehen, daB den Druckarmen eine Verrie- 
gelungsvorrichtung zugeordnet ist, mit einem oder meh- 
rereii Verriegelungselementen und mit einem Betati- 
gungselement sowie einer Steuerung. Dadurch ist es 
mSglidi, das Verriegebi der Druckarme zu steuem, so 
daB. verschiedene Verriegelungspositionen moglich 
sind Vorteilhafterweise besitzt die Verriegelungsvor- 
richtung wenigstens zwei Stellungen^ wobei in der er- 
sten Stellung die Oberwalzen nicht belastet sind, so daB 
auch bei langerem Stillstand die Oberflachen der Ober- 
walzen nicht geschadigt werden. In einer zweiten Stel- 
lung wird das Streckwerk belastet Besonders vorteii- 
haft ist es, wenn das Betatigungselement die Verriege- 
lungsvorrichtung von der zweiten Stellung in die erste 
SteUung und umgekehrt uberfuhrt Das Steuerelement 
ist dabei vorteilhafterweise als Pneumatikzylinder, Hy- 
draulikzylinder oder elektromotorisch ausgebildet Be- 
sonders vorteiihaft ist es, wenn die Strecke eine Steuer- 
vorrichtung besitzt. der ein Kontaktgeber zugeordnet 
ist, der ein Steuersignal zur Steuerung des Steuerele- 
ihentes erzeugt Besonders vorteiihaft ist es dabei, wenn 
der Kontaktgeber am Druckann angeordnet ist Gunsti- 
gerweise ist der Kontaktgeber als ein Sensor ausgebil- 
det, der direkt oder indirekt den Abstand der Oberwal- 
zen zu den Unterwalzen feststellt und in AbhEngigkeit 
davon ein Signal erzeugt Dadurch wird bei Wickelbii- 
dung an einer der Walzen, d h. wenn sich Faserband 
ungewollt um eine Streckwerkswalze wickelt, die Strek- 
ke abgeschaltet und, besonders vorteiihaft, das Streck- 
werk entlastet, so. daB die Wickel nicht hart gewickelt 
werden und sich dadurch leichter entfemen lassen. In 
weiterer vorteilhafter erfinderischer Weiterbildung 
kann die Steuerung der Strecke einen Zeitgeber enthal- 
ten, der bei Stillstand des Streckwerkes nach einer vor- 
gegebenen Zeit die Verriegelungsvorrichtung ansteu- 
ert, so daB die Druckarme freigegeben werden und das 



Streckwerk entlastet wird Dies hat den Vorteil, daB die 
Walzen, insbesondere die Bezuge der Oberwalzen, kei- 
ne Drudcstellen bekommen und die Lager der Walzen 
entlastet werden.- 
5 In vorteilhafter Weiterbildung der Erfindung ist vorr 
gesehen, daB an den Druckmitteta Fuhrungen oder Hal- 
terungen fur einen Putzstab (Abstreifstab) angeordnet 
sind Besonders gunstig ist es, wenn an den Beiastungs- 
armen Halterungen vorgesehen sind zur Befestigung 

10 eines Druckstabes. Durch den Druckstab wird in be- 
kannter Weise die QuaHt^t des verstreckten Faserban- 
des verbessert Bei dessen Befestigung an den Druckar- 
men hat es den Vorteil, daB der Druckstab beim Weg- 
schwenken der Druckarme mit aus dem Streckwerk 

15 herausgenommen wird, so daB das Einfiihren eines Fa- 
serbandes in das Streckwerk besonders einfach und 
schnell erfolgen kann, da der Druckstab wegge- 
schwenktist 

Im folgenden wird die Erfindung anhand von zeichne- 
20 rischen Darstellungen beschrieben. 
Eszeigen:^ 

Fig. 1 eine Strecke gemaB der Erfindung in ischemati- 
scher Darstellung; 

Fig. 2 ein erfindungsgemaB ausgestaltetes Streck- 
25 werkinderSeitenansicht; 

Fig. 3 die Halterungen der Oberwalzen an den Druk- 
karmen; 

Fig. 4 eine Schnittdarstellung ernes Druckmittels mit 
Haiteelement 

30 Die Strecke 1 von Fig. 1 besteht im wesentlichen aus 

• einem Gehause 11 zur Aufnahme. der Antriebs- und 
Hilf saggregate, sowie dem Streckwerk 2 fQr das Ver- 
strecken und Dpublieren der Faserbander 3. Diese wer- 
den Vorlagekannen 31 entnommen und uber einen Vor- 

35 lagetisch 32 der Strecke 1 dem Streckwerk 2 zugefuhrt 
Nachdem das Faserband 3 das Streckwerk verlassen- 
hat, wird es iiber die Kalanderwalzen 29 m ein Abiage- 
rohr 290 gefiihrt, das Teil eines DrehteUers ist, der das 
Faserband in eine Ablagekanne 33 ablegt Das Streck- 

40 werk 2 ist uber eine in Fig. 1 gestrichelf dargestellte 
Abdeckung 12 gegenuber dem umgebenen Raum abge- 
deckt Die Abdeckung 12 beinhaltet im wesentlichen 
eine Absaugung, die das staubfdnnige Material, das 
beim Verstrecken freigesetzt wirdi abfiihrt. Die Abdek- 

45 kung ist vom Streckwerk wegschwenkbar, wobei dies in 
gOnstiger Weise gleichsinnig mit den Druckarmen erfol- 
gen kann. Die Unterwalzen des Streckwerkes 2 sind in 
bekannter Weise uber Riementriebe angetrieben. 
Fig. 2 zeigt das Streckwerk 2 der Strecke von Fig. 1. 

50 Wie aus Fig. 1 ersichtlich, wird das Faserband 3 von der 
linken Seite her in das Streckwerk 2 eingefiihrt, wo es 

. zwischen die Streckwerkswalzen geklemmt wird und 
durch unterschiedliche Drehzahlen verschiedener 
Streckwerkwalzenpaare verstreckt wird. Das Streck- 

55 werk von Fig. 2 besteht aus den Eingangszylindem 21, 
den Mittelzylindem 22 und den Ausgangszylindern 23. 
Mit der Unterwalze 230 der Ausgangszylinder 23 arbei- 
tet noch eine Umlenkwalze 24 zusammen, deren Aufga- 
be es ist, das verstreckte Faserband den Kalanderwal- 

60 zen 29 zuzufuhren. Eine Verstreckung des Faserbandes 
findet durch die Umlenkwalze 24 in der Regel nicht 
statt Die Oberwalze 211 der Eingangszylinder 21, die 
Oberwalze 221 der Mitteizylinder 22 und die Oberwalze 
231 der Ausgangszylinder 23 sowie die Umlenkwalze 24 

65 sind an Druckarmen 4 gehalten. Durch Wegschwenken 
der Druckarme 4, von denen in der Seitenansicht von 
Fig. 2 nur der in Fascrbandrichtung gesehen rechte 
Druckann darsteilbar ist, werden die Oberwalzen von 
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den Unterwalzen abgehoben. Ein zwischen Oberwalzen 201 in den Stanzen 20 herauszufuhren und umgekehrt 

und Unterwalzen eingeklemmtes Faserband wird da- beim SchlieBen in diese hineinzufuhren. Weiterhin wird 

durch frei zuganghch. Das Wegschwenken der Druckar- dadurch ermogHcht, daB die Kraftrichtung der Druck- 

me f erfolgt durch erne Drehbewegung der Druckarme mittel 5. mit der sie ihre Kraft auf die Oberwalzen aus- 

um ihre Schwenkachse 41, auf der sie drehbar gelagert 5 uben, ini wesentUchen in Richtung auf die Drehachse 

smd. In Fig. 2 1st mittels gestrichelter Linien dargesteUt, der dazugehdrigen Uhterwalze gerichtet ist Dadurch ist 

welche Position die Druckarme 4 mit ihren daran gehal- es mdglich, aUe Oberwalzen aus den Stanzen der Unter- 

tenenOberwalzenemnehmen,wennsiefiircneWartung walzen herauszuschwenken und gleichzeitig einen sun- 

desStreckwerkesweggeschwenktsind. stigenKraftverlauf derDruckmittelzugewlhrleisten 

Das Streckwerk wd un Betrieb belastet, d h. Ober- 10 Die Verriegelungsvorrichtung 6, die es gestattet die 

und Unterwalze und dazwischen iiegendes Faserband Druckarme mit den Oberwalzen auf die Unterwalzen 

benihren sich unter Druck. Dazu sind auf die Oberwal- aufzudriicken und zu verriegeln, besteht aus einem Ver- 

zen Dructanittel 5 auf gesetzt, die ihrerseits an den Druk- riegelungseleinent 60, an dem ein Steuerelement 63 an- 

karmen 4 bef estigt smd Dabei werden die Druckarme 4 greift und bewirkt. daB der Belastungshaken 61 von sei- 

mittels einer Verriegelungsvorrichtung 6 in Richtung 15 ner strichpunktiert dargesteUten Gedffnet-Positioh in 

o!/; ^^^io^'^f?? ^ gezogen, so daB die Oberwalzen seine mit durchgezogenen Linien dargestellteGeschlos- 

iih^}' c J , dazugehongen Unterwalzen 210, sen-Position ubergeht Dabei wird der Bolzen 62 im 

220, ^0 aufgedruckt werden. Die Vernegelungsvorrich- geschlossenen Zustand des Streckwerkes immer an der 

, tung 6 besitzt zwei Belastungshaken 61, wobei jedem selben Stelle positioniert Dies bewirkt, daB die Druck- 

Druckarm 4 em Belastungshaken 61 zugeordnet ist Die 20 mittel 5 uber eine einfache Einstelhnaglichkeit eine vor- 

Belastungshaken 61 ergreifen einen Bolzen 62 je Druk- bestimmte Kraft auf die Streckwerkszylinder ausuben 

karm4,wodurchemeaufdieBelastungshaken61ausge- Die GrdBe der Kraft, die durch das Steuerelement 63 

flbte Zugkraft an den dazugehdrigen Druckarm 4 iiber- aufgebracht wn^d. hat keinen EinfluB auf die Kraft mit 

^agen wird Bei Freigabe der Druckarme 4 durch die der die Oberwalzen auf die Unterwalzen angedruckt 

yernegelungsvomchtung 6 schwenkt der Belastungs- 25 werden. Die Position des Beiastungshakens imd damit 

haken, nachdem er keme Zugkr^t mehr auf den Druk- auch die der Druckarme ist in der geschlossenen Posi- 

karm 4 ausubt, vom, Bolzen 62 weg, so daB jetzt die tion immer gleicL Das Steuerelement 63 besteht aus 

Druckarme wegeschwenkbar sind Die Druckarme einem Pneumatikzylinder/der mit einer nicht gezeigten 

' uben keine Kraft mehr auf die Streckwerkswalzen aus. . Leitung an em Steuerventil angeschlossen ist Das Steu- 

Die Belastung der Walzen erfolgt nun noch durch das 30 erventil seinerseits wird Ober eine Steuerung 64 gesteu- 

Eigengewicht Durch erne nicht gezeigte Feder bei- ert In Fig. 1 ist die Steuerung 64 schematisch darge- 

spielsweise konnen die Druckarme 4 gunstigerwisise stellt Die Steuerung 64 ihrerseits kann durch einen nicht 

auch soweit angehoben werden, daB sich Ober- und gezeigten Betatigungsknopf, der von der Bedienperson 

Unterwalzen mcht mehr benihren, so daB ihre Oberfla- gedruckt wird, dazu angeregt werden, das Streckwerk in 

Chen vollkommen entlastet sind und auch bei langem 35 die Offen- oder Geschlossen-Position zu bringen. Dar- 

Stillstand der Maschine die Oberwalzen nicht entnom- iiberhinaus ist die Steuerung 64 mit zwei unabhanrig 

men werden mussen. voneinander arbeitenden Signalgebem verbunden, die 

Das Streckwerk 2 von Fig. 2 ist in erfindungsgemaBer ein Signal an die Steuerung geben, das Streckwerk von 

Ausgestaitung so aiisgebUdet, daB die Schwenkachse 41 der Geschlossen- in die Offen-Stellung iiberzufuhren. 

der Druckarme 4 mit einem Abstand von 270 mm zur 40 Einer der Signalgeber ist der Kontaktgeber 641, der 

Unterwalze 230 der Ausgangszylmder 23 angeordnet vorteilhaft an jedem der beiden Druckmittel einer 

1st Bei einem Schwenkwinkel der Druckarme von weni- * Oberwalze angeordnet ist Der Kontaktgeber 641 be- 

ger als 70*^ ist dadurch bereits der ganze Bereich des steht aus einem Signalstift 642 und einer Kontaktschie- 

Streckwerkes f iir die Wartungsperson zuganglich. Naich ne 643 (vergieiche Fig, 3 und Fig. 4). 

dem Hochschwenken der Druckarme wird bei emer 45 Bei Storungen im Streckwerk. insbesondere bei einer 

derartigeii Ausgestaitung auch der Bereich der Kalan- sogenannten Wickelbildung, bei der sich Fasem um erne 

derwalzen frei zugangUch. Die Schwenkachse 41 ist un- Walze wickeln, erhSht sich der Abstand zwischen Ober- 

terhalb einer Ebene angeordnet in der die Unterwalze und Unterwalze, wodurch der Signalstift 642 in Rich- 

230 der AusgangszyUnder 23 angeordnet ist Gleichzei- tung auf die Kontaktschiene 643 verschoben wird Bei 

tig befindet sich die Schwenkachse 41 der Druckarme 4 50 Beriihrung von Signalstift 642 mit der Kontaktschiene 

oberhalb einer Ebene E4, die durch die Tangenten an 643 wird ein elektrisches Signal erzeugt und der Steue- 

Umlenkwalze 24 und Unterwalze 230 im Bereich ihrer rung 64 zugestellt Durch das daraufhin von der Steue- 

, Beruhrlinie gebildet wird Gleichzeitig befindet sich die rung veranlaBte Entriegehi der Druckarme, konnen sich 

Schwenkachse 41 . unterhalb einer Ebene El, die ent-. die Abstande zwischen Ober- und Unterwalze frei ein- 

sprechend durch die Tangenten im Bereich der Beruhrli- 55 stellen. Dies hat die positive Folge, daB die um die eine 

nie von Unterwalze 210 und Oberwabse 211 der Ein- oder andere Walze herumgewickelten Fasem, der soge- 

gangszylinder 21 gebildet wird Der Obersichtlichkeit nannte Wickel, lockerer gebildet wird Dadurch kann 

halber suid die Ebenen El, E3 und E4 in Rg. 3 zeichne- sein Entfemen von der Walze wesentlich leichter von 

risch verdeutlicht Durch diese vorteilhafte Anordnung statten gehen. 

der Schwenkachse 41 der Druckarme 4 wird erreicht, eo Der oben bereits erwahnte erfinderische zweite Si- 

daB die Zuganglichkeit des Streckwerkes in ausreichen- gnalgeber ist als Zeitschalter 644 ausgebildet, der in 

dem MaBe gewahrieistet wird und gleichzeitig die An- Fig, 1 schematisch dargesteUt ist Der Zeitschalter 644 

ordnung der Oberwalzen zu deren Unterwalzen so ge- . ist derart ausgestaltet, daB er danh aktiv wird, wenn das 

staltet werden kann, daB diese in geometrisch gfinstiger Streckwerk stillsteht und sich die Vernegelungsvorrich- 

Weise einander zugestellt werden kdnnen. Insbesonde- es tung 6 in der zweiten Stellung befindet, das heiBt, wenn 

re ist es mdglich die Oberwalzen in den Stanzen der das Streckwerk belastet ist Der Zeitschalter arbeitet so, 

Unterwalzen zu lagem und aus diesen beim Offnen und daB nach einer vorgebenen Zeit automatisch ein Signal 

SchlieBen des Streckwerkes auch aus ihren Aufnahmen an die Steuerung 64 abgegeben wird, die daraufhin die 
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Verriegelungsvorrichtung 6 von der zweiten Stellung in 
die erste Stellung uberfuhrt, so dafl das Streckwerk ent- 
lastet ist Dies hat den Zweck, die Walzen zu schonen, da 
ansonsten bei Stillstand deren Oberfl^chen Druckstel- 
len erhalten konnten. Die Zeit, nach der der Zeitschalte'r 
644 das Signal abgibt, liegt giinstigerweise bei minde- 
stens 0,5 Minuten bis 1 Minute. Die Zeit kann vbrteilhaft 
vom Bediener individuell groBer gewahlt werden. Ein zu 
schnelles Entlasten des-Streckwerkes ist nicht sinnvoll, 
weil die Beidienperson sonst keine Gelegenheit erhalt, 
eingreifen zu kdnnen, bevor durch das Entlasten mdgli- 
cherweise eine Schadigung des Bandes erfolgt Beson- 
ders giinstig kann ein Wert von 1 Minute bis 4 Minuten 
eingestellt werden. 

Fig^S zeigt die wesentlichen Elemente des Streck-. 
werkes 2 von Fig. 2 in der Seitenansicht, wobei einige 
Bauteile, beispielsweise die Unterwalzen, gestrichelt 
dargestellt sind. Ebenso ist der Dnickarm 4 nur ange- 
deutet dargestellt, da er ansonsten die Druckmittel 5 
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Iren 424 der Oberwalzen leichter aus dem Langloch der 
Halteelemente 42 herausgefuhrt werden kann. Die Be- 
grenzung der Beweglichkeit des Halteelementes 42 mit- 
tels der Stellvorrichtung 421 hat den Vorteil, daB die 
Halteelemente dann auch in der Lage sind, die Oberwal- 
zen axial zu fiihren, so daB keine FQhrungsmittel an den 
Aufnahmen 201 der Stanzen 20 erforderlich sind 

Eine Schnittdarsteilung durch ein Druckmittel 5, das 
in Bandlaufrichtung des Faserbandes auf der rechten 
Seite des Streckwerkes angeordnet ist, zeigt Fig. 4. Zwi- 
schen dem linken und rechten Teil des dieser Seite des 
Streckwerkes zugeordneten Druckarmes 4 ist das 
Druckmittel 5 angeordnet Im Prinzip ahneln sich Ein- 
gangs-, Mittel- und Ausgangszylinder, so daB diese Dar- 
stellung fiir alle gilt, ebenso fur die Umienkwalze 24. In 
der Stanze 20 der hierbeispielhaft gezeigten Unterwal- 
ze 220 der Mittelzylinder 22 ist in der Aufnahme 201 die 
Oberwalze 221 gefuhrt In Richtung auf die Unterwalze 
220 stutzt sich die Oberwalze 221 nicht iiber ihr Lager 



verdecken wurde (vergleiche dazu Fig. 4, Druckarm 4, 20 203 . ab sondem allein an der Unterwalze 220. Das 
rechte Seite). Die Oberwalzen 211, 221, 231 und die Druckmittel 5 driickt uber einen Druckstift 51 auf die 
Umienkwalze 24 sind erfindungsgemaB in elastischen Oberwalze 221. Der Drucksdft 51 wird durch die Feder 
Halteelementen 42 gehalten. Die Halteelemente 42 sind 52 belastet, die ihrerseits durch eine Stellschraube 53 
iiber ein Befestigungsmittel 423, beispielsweise einer vorgespannt ist Durch die Stellschraube hindurch geht 
Schraube, am Druckmittel 5 gehalten. Die Befestigung 25 ein Signalstift 642 bis zum^ Druckstift 51, so daB der 



ist dabei derart, daB das Halteelement 42 um das Befe- 
stigungsmittel 423 schwenkbar ist (siehe Doppelpfeil P). 
Die Schwenkbarkeit dient dazu, die Oberwalzen leich- 
ter in die Aiifnahme 201 der Stanzen der Unterwalzen 
einftihren zu kdnnen. Die Auftiahme 201 fUr die Ober- 
walzen besitzt dazu vorteilhafterweise eine Einfiihr- 
schrage 202, was zusatzlich das Einf uhren der Oberwal- 
zen erleichtert Damit das Lager 203 bzw. dessen Au- 
fienring sich nicht mitdrehen kann, greift das Halteele- 
ment 42 in eine Nut 204 des AuBeiirings eia 

Die Halteelemente 42 bestehen aus einem' elastischen 
diinnen Blechteil, das zur Aufnahme der Oberwalze ein 
Langloch 425 besitzt, in das die Oberwalze mit einem 
Zapfen 424 eingreift und dadm-ch gehalten wird Durch 
die Ausbildung als Langloch kann die Oberwalze auch 
wahrend des Betriebes in ihren Halteelementen so ge- 
fuhrt" werden, daB Veranderungen der Achsabstande 
zwischen Oberwalzen und Unterwalzen keine Proble- 
me verursachen. Der Zapfen der Oberwalze, der auf 
jeder Seite im Langloch 425 des Halteelementes 42 ge- 
fuhrt ist, kann sich in dlesem Langloch genugend bewe- 
gen. Das Langloch 425 bildet eine Fiihrung fiir die Ober- 
walze. 

Im Druckelement 5 ist jeweils auch eine Stellvorrich- 



Druckstift 51 die Position der Oberwalze reprasentiert 
und mit dieser Information, wie oben bereits beschrie- 
ben» zusanmien mit der Kontaktschiene 643 einen Kon- 
taktgeber 641 fur die Verriegelungsvorrichtung 6 bildet 
30 Bei BerQhrurig des Signalstiftes 642 mit der Kontakt- 
schiene 643 wird das Signal fur die Steuerung 64 ausge- 
lost 

An den Druckmitteln 5 ist dariiber hinaus vorteilhaft 
rioch eine Halterung fiir einen Putzstab 241 angebracht 
Damit ist es mdglich beini Wegschwenken der Druckar- 
me gleichzeitig auch den Putzstab mit wegzuschwen- 
ken. Der Putzstab ist in bekannter Weise in seiner Hal- 
terung 242 beweglich gelagert und liegt mit seinem Ei- 
gengewicht auf der Oberwalze auf, um diese, wahrend 
des Betriebes, stSndig zu reinigen. Dadurch, daB die Hal- 
terung 242 des Putzstabes 241 am Druckmittel 5 und. 
nicht am Druckarm 4 befestigt ist, ist es'besonders vor- 
teilhaft mdglich bei Verstellung der Druckmittel gleich- 
zeitig auch die Halterung des Putzstabes mit zu verstel- 
len. Ein Verstellen der Druckmittel ist beispielsweise 
erforderlich, wenn die Abstande der Zylinder des 
Streckwerkes verstellt werden. 

Flg.4 zeigt daruber hinaus eine Schnittdarsteilung, 
des Halteelementes 42 und der Stellvorrichtung 421. Die 
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40 



45 



tung 421 vorgesehen, die verschieblich am Druckmittel 50 Stellvorrichtung 421 ist in der unteren Stellung gezeigt. 



5 gelagert ist Gefuhrt wird die Stellvorrichtung 421 
unter anderem durch das Befestigungsmittel 423, Die 
Stellvorrichtung 421 besitzt einen Schlitz 426, wodurch 
es entsprechend der LSnge dieses Schlitzes quer zur 
Oberwalze verschoben werden kann. Die Stellvorrich- 
tung 421 dient dazu, das Halteelement 42 in seiner Be- 
weglichkeit in Richtung der Achse der Oberwalze zu 
begrenzen. Das die Oberwalze 211 der Eingangs^yiin- 
der 21 tragende Halteelement 42 wird durch die in ihrer 



in der sie die axiale Beweglichkeit des elastischen Halte- 
elementes 42 einschrankt Dies ist die Stellung, wie sie 
wahrend des Betriebes des Streckwerkes Verwendung 
fmdet Durch diese Ausgestaltung ist es vorteilhaft mog- 
55 lich mit den Halteelementen 42 gleichzeitig die Ober- 
walzen in axialer Richtung zu fuhren. Ist die Stellvor- 
richtung 421 nach oben verschoben (vergleiche Fig* 3, 
Mittelzylinder 22), so ist, wie dbrt bereits beschriebeh, 
das Halteelement 42 in axialer Richtung verformbar. 



unteren Position befindliche Stellvorrichtimg 421 in der eo wodurch der Zapfen 424 aus dem Langloch 425 des 



Beweglichkeit begrenzt Das Halteelement 42 der Mit- 
telzylinder 22 dagegen ist in Achsrichtung der Oberwal- 
ze 221 beweglich, da die Stellvorrichtung 421 nach oben 
verschoben ist Durch die Erhohung der Beweglichkeit 
der Halteelemente 42 wird erreicht, dafi die Oberwalzen 
bei geoffneten Druckarmen leichter ausgebaut werden 
kdnnen, da die elastischen Halteelemente 42 in Achs- 
richtung verschoben werden kdnnen, wodurch der Zap- 
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Halteelementes 42 herausgenommen und die Oberwal- 
ze 221 ausgebaut werden kann. Die Beweglichkeit der 
Stellvorrichtung 421 wird durch den Schlitz 426 be- 
grenzt 

Ebenso wie ein Putzsub 441 kann auch ein nicht ge- 
zeigter Druckstab vorteilhaft an den Druckmitteln 5 
befestigt werden. Dabei ist im Gegensatz zum Putzstab 
nicht vorgesehen, daB der Druckstab in seiner Halte- 
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rung so gelagert ist, daB er sich frei nach oben bewegen 
kann, der Druckstab liegt vielmehr mit Druck auf dem 
Faserband auf. Die Anordnung des Druckstabes ist auch 
direkt an den Druckannen moglich, da der Druckstab 
priaktisch nicht im Streckwerk verschoben werden muB, 5 
da er im Bereich der Ausgangszylinder 23, die nicht 
verstellbar sind, angeordnet ist 

PatentansprQche 

10 

/ l-Strecke(l)zumDoublierenund Verstreckenvon 
Faserbandern (3) mit einem Streckwerk (2) mit in 
Stanzen (20) gehaltenen Unterwalzen (210, 220, 
230) und mit den Unterwalzen zugeordneten Ober- 
walzen (211, 221, 231), nut Druckmittein (3) zum 15 
Belasten der Oberwalzen, mit schwenkbar ange- 
ordneten Druckarmen (4) zum Zustellen " der 
Druckmittel (5) zu den Oberwalzen, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Schwenkachse (41) der 
Druckarme (4) in Laufrichtung des Faserbandes (3) 20 
gesehen nach dem Streckwerk (2) angeordnet ist 

2. Strecke nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net daB der Abstand zwischen der Schwenkachse 

. (41) und der Unterwalze (230) der Ausgangszylin- . 
der (23) (Ausgangswaize) des Streckwerkes (2) im 25 
Bereich zwischen 130 mm und 490 mm liegt 

3. Strecke nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich- 
net, daB der Abstand zwischen der Schwenkachse 
(41) und der Unterwalze (230) der Ausgangszylin- 
der (23) des Streckwerkes (2) un Bereich zwischen 30 
200 mm und 300 nun liegt 

4. Strecke nach einem oder mehreren der Anspni- 
, che 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB die 

Schwenkachse (41) unterhalb der Ebene der Unter- 
walze (230) der AusgangszyUnder (23) des Streck- 35 
werkes (2) angeordnet ist 

5. Strecke nach einem oder mehreren der AnsprQr 
che 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet daB die 
Schwenkachse (41) unterhalb der Ebene (El) liegt 
die durch die Tangenten an Ober- und Unterwalze 40 
im Bereich der Beruhrlinie von Oberwaize (211) 
und Unterwake (210) des Eingangswalzenpaares 
(21)gebildetwird. 

. . 6. Strecke nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich- 
net daB die Schwenkachse im Bereich zwischen 45 
20 mm urid 100 mm unterhalb der Ebene (El) liegt 

7. Strecke nach einem oder mehreren der Anspru- 
che 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet daB die 

. Schwenkachse (41) unterhalb der Ebene (E3) liegt 
. die durch die Tangenten im Bereich der Berfihrlinie 50 
von Oberwaize (231) und Unterwalze (230) des 
Ausgangswalzenpaares (23) des Streckwerkes (2) 
gebildetwird. ^ 

8. Strecke nach einem oder mehreren der Ansprii- 
che 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet daB an der 55 
Ausgangswaize (230) eine Umienkwalze (24) ange- 
ordnet ist und die Schwenkachse (41) oberhalb der 
Ebene (E4) liegt die durch die Tangenten im Be- 
reich der Beruhrlinie von der Umienkwalze (24) mit 
der mit dieser zusammenarbeitenden Walze (230) eo 
gebildetwird. < 

9. Strecke nach emem oder mehreren der Ansprii- 
che 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet daB die Druck- 
mittel (5) an den Druckarmen (4) gehalten sind und 
durch Verschwenkeh der Druckarme (4) von den 65 
Oberwalzen (21 1, 221, 231) wegschwenkbar sind 

10. Strecke nach einem oder mehreren der Ansprii- 
che 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet daB die Oberr . 
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walzen (21 1, 221. 231) an den Druckarmen (4) gehal- 
, ten sind, so daB sie durch Verschwenken der Druk- 
karme (4) von den Unterwalzen (210, 220, 230) weg- 
schwenkbar sind. 

11. Strecke nach Anspruch 10, dadurch gekenn-* 
zeichnet daB die Oberwalzen (211, 221, 231) durch 
Halteelemente (42) gehalten sind, die quer zur Ach- 
se der Oberwaize (211, 221, 231) schwenkbar gela- 
gert sind 

IZ Strecke nach Anspruch 10 oder 11, dadurch ge- 
kennzeichnet daB die Halteelemente (42) elastisch 
ausgebildet sind 

13. Strecke nach Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet daB den Halteelementen (42) eine Stell- 
vorrichtung (421) zugeordnet ist zur Erhohung der 
Steifigkeit des elastischen Halteelemeiites (42). 

14. Strecke nach einem oder mehreren der Anspru- 
chc 1 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet daB die Hal- 
teelemente (42) eine Fuhrung (425) fur die Ober- 
walzen (211, 221, 231) besitzen, wobei die Fiihrung 
(425) eine solche GrpBe besitzt daB die Oberwal- 
zen in Richtung quer zur Laufrichtung des ver- 
streckten Faserbandes 3 zwischen 2 mm und 
20 mm beweglich gefuhrt sind 

15. Strecke nach einem oder mehreren der Anspru- 
che 9 bis 14, dadurch gekennzeichnet daB die Ober- 
walzen (211, 221, 231) an den Druckmittehi (5) ge- 
halten sind ' 

16. Strecke nach einem oder mehreren der Anspru- . 
che 9 bis 15. dadurch gekennzeichnet daB die 
Druckmittel (5) quer zur Achse der Oberwalzen 

^ (211, 221, 231) schwenkbar an den Druckarmen (4) 
gehalten sind 

17. Strecke nach einem oder mehreren der Ansprii- 
che 1 bis 16, dadurch gekennzeichnet daB den 
Druckarmen (4) eine Verriegelungsvorrichtung (6) 
zugeordnet ist mit einem oder mehreren Verriege- 
lungselementen(60) und einem Steuerelement(63). 

18. Strecke nach Anspruch 17, dadurch gekenn- 
zeichnet daB die Verriegelungsvorrichtung (6) eine 
erste Stellung besitzt in der die Druckarme von der 
Verriegelungsvorrichtung freigegeben sind/ die 
Verriegelungsvorrichtung eine zweite Stellung be- 
sitzt in der die Druckarme (4) die Druckmittel (5) 
mit den Oberwalzen (21 1, 221, 231) in Anlage brin- 
gen und die Druckarme (4) einen Andruck der 
Oberwalzen auf die Unterwalzen (210, 220 230) des 
Streckwerkes (2) bewirken. 

^ 19. Strecke nach Anspruch 14 oder 15, dadurch ge- 
kennzeichnet daB das Steuerelement (63) der Ver- 
riegelungsvorrichtung (6) ein Pneumatikzylinder 
Oder Hydraulikzylinder ist 

, 20. Strecke nach einem oder mehreren der Anspru- 
che 14 bis 19, dadurch gekennzeichnet daB die 
Strecke (1) eine Steuerung (64) besitzt, der ein oder 
mehrere Kontaktgeber (641) zugeordnet sind, die 
em Steuersignal zur Steuerung des Steuerelemen- 
tes (63) der Verriegelungsvorrichtung (6) erzeugen, 
worauf das Steuerelement (63) die Verriegelungs- 
vorrichtung (6) von der zweiten Stellung in die er- 
ste Stellung aberfuhrt und das Streckwerk (2) entla- 
stet 

21. Strecke nach Anspruch 20, dadurch gekenn- 
zeichnet daB der Kontaktgeber (641) am Druk- 
kann (4) angeordnet ist und bei vergroBertem Ab- 
stand von Ober- zu Unterwalze reagiert und ein 
Signal erzeugt 

22. Strecke, insbesondere nach Anspruch 20, da- 
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durch gekennzeichnet, daB der Kontaktgeber (641) 
ein Zeitschalter ist, der nach einer vorgegebenen 
Stillstandszeit der Strecke (1) ein Steuersignal er- 
zeugt, so daB die Verriegeliingsvorrichtung (6) in 
die erste Stellung umschaltet^ 5 

23. Strecke nach einem oder mehreren der Anspru- 
che 9 bis 22, dadurch gekenxizeichnet, daB an den 
Druckmittein (5) pder Druckarmen (4) Fuhnmgen 
Oder Halterungen fQr einen Putzstab (241) ange- 
ordrietsind. lo 

24. Strecke nach einem oder mehreren der Anspru- 
che 1 bis 23, dadurch gekennzeichnet, daB an den 
Druckmittein (5) oder Druckarmen (4) Halterungen 
vorgesehen sind zur Befestigung eines Drucksta- 
bes. 15 , 



Hierzu 4 Seite(n) Zeichnungen 



20 



30 



35 



40 



45 



55 



60 



65 



- Leerseite - 



ZEICHN^NGEN SEITE 1 ^ . Nummer: DE19548840 A1 

Int. CI 6: D01H 5/56 ^ 

^ " ^ Offenlegungstag: 3.Julil997 




I 

702 027/165 



ZEICHNUNGEN SE1TE 2 Nummer: OB 19548 Ml A1 

• " lntCf;«: D01H 5/56 

OffenI gungstag: 3.Juni997 




702.027/165 



ZEICHNUNGEN SErre 3 Nummer: DE 19548840 A1 

^ Int CI 6: D01 H 5/56 

^ Offenlegungstag: 3. Julil997 



\ 




702027/165 



ZEICHNUNGEN SEFTE 4 Nummer; DE 19548840 AT 

\ . " Intcts: D 01 H 5/58 

Off niegungstag: 3.Juli1997 



FIG.4 




702027/165 



